
 

۲۸ ید یج یرس تونیا رترونیا لما* ینف تاصخشم  
 درکلمع حرش تاصخشم

AC 1PH 220–240V / AC 3PH 220–240V / AC 3PH 380–480V یدورو ژاتلو 
50HZ ۶۰ ایHZ۶۳–۴۷ :زاجم هزاب ؛HZ، رف هیناث رد %۲۰ ريیغت تعرس رثکادح ابIیدورو سنا 

0.2–22 KW ناوت VFD 
0–599 HZ رفIیجورخ سنا 

 لرتنک و (SPACE VECTOR) ژاتلو یاضف یرادرب لرتنک ،(V/F) سناIرف-ژاتلو لرتنک
 (SENSORLESS VECTOR CONTROL - SVC) رگسح نودب یرادرب

 لرتنک یاهتلاح

 هدشینابیتشپ روتوم عون مئاد یابرنهآ اب نورکنس روتوم و )نورکنسآ( ىياقلا روتوم
 لرتنک( تعرس تبسن هنماد (SVC تلاح رد( ۱:۵۰ :نورکنس روتوم یارب ؛(SVC تلاح رد( ۱:۱۰۰ :ىياقلا روتوم یارب

 (تعرس
 تعرس لرتنک تقد (SVC تلاح رد) ±0.2%
 تعرس ناسون (SVC تلاح رد) ±0.3%

 رواتشگ خساپ (SVC تلاح رد) MS ۱۰ زا رتمک
 رواتشگ لرتنک تقد (SVC تلاح رد( %۵ دودح
 رد %۱۵۰ ات :نورکنس یاهروتوم یارب ؛HZ (SVC) ۰.۵ رد %۲۰۰ ات :نورکنسآ یاهروتوم یارب

۵.۲۵ HZ (SVC) 
 یزادناهار رواتشگ

 ،۶۰S یارب %۱۱۰ :رابکبس یاهلدم ؛۱۰S یارب ۶۰S، ۱۸۰% یارب %۱۵۰ :رابنيگنس یاهلدم
 ۱۰S یارب ۱۵۰%

 رابهفاضا تیفرظ

 (Braking unit) زمرت دحاو هدش هیبعت درادناتسا تروصهب (BRAKING UNIT) یلخاد زمرت دحاو
 ینمیا درکلمع SIL3 اب قباطم ؛درادناتسا تروصهب (STO) «رواتشگ نمیا ىشوماخ« ینمیا عبات
 زا %۱ :تقد .MA ۲۰–۰ ای AI2: -10–10 V ؛MA ۲۰–۰ ای AI1: 0–10 V :گولانآ یدورو ود
 لماI ۀدودحم

 گولانآ یاهیدورو

 گولانآ یجورخ لماI ۀدودحم زا %۱ :تقد .MA ۲۰–۰ ای AO1: 0–10 V :گولانآ یجورخ کی
 مميزکام( لاابتعرس یدورو کی و (KHZ ۱ سناIرف مميزکام( یلومعم یدورو راهچ
 .)ضرفشیپ PNP (PNP و NPN ىقطنم عون ود ره زا ینابیتشپ .(KHZ ۵۰ سناIرف
 .تسا )روتوم یامد تظافح) PTC درکلمع یارب میظنتلباق DI4 یدورو

 لاتیجید یاهیدورو

 یجورخ ۀیهت نا�ما .(KHZ ۵۰ سناIرف مميزکام( لاابتعرس لاتیجید یجورخ کی
 .دراد دوجو یرایتخا تروصهب NPN و PNP زا ینابیتشپ اب یفاضا لاتیجید درادناتسا

 لاتیجید یجورخ

 تیفرظ .RO1A: NO، RO1B: NC، RO1C: COMMON :یزيرهمانربلباق هلر یجورخ کی
 A / AC 250 V, 1 A / DC 30 V ۳ :سامت

 هلر یجورخ

 عيرس میظنت و هدهاشم نا�ما ؛رتويپماI هب USB-C تروپ قيرط زا طابترا و هیذغت
 ها�تسد یلصا قرب هب زاین نودب اهرتماراپ

 Type-C (USB-C) طبار

 یطابترا طبار MODBUS RTU ل�تورپ زا ینابیتشپ اب RS-485 طابترا
 دپیک و رگشیامن یلرتنک دیلI شش و ىمقرجنپ لاتیجید رگشیامن



 
 ،PROFINET، ETHERCAT لماش یطابترا رایعمامت تراI ؛هعسوت تراI تلاسا کی

ETHERNET/IP و MODBUS TCP. رتماراپ قيرط زا ل�تورپ باختنا P24.00 
 .تسا ريذپنا�ما

 هعسوت تراI تلاسا

 باتش ىمرن یارب هناگادج میظنت نا�ما S ینحنم ؛S ینحنم و یطخ ینحنم زا ینابیتشپ
 .دراد ار زمرت و

 شهاI/باتش ینحنم میظنت
 (ACC/DEC) تعرس

 تامیظنت زا ینابیتشپ ؛هدشنيیعت سناIرف لوح سناIرف ناسون بقع و ولج یارجا
 سناIرف یناهگان شهج ۀزاجا و شهاI و شیازفا نامز یازجم

 سناIرف ناسون تیلباق
(Wobbling) 

 زا ات دنکىم میظنت ار سناIرف راIدوخ روطهب ويارد ،زاجم هدودحم زا ژاتلو زواجت ما�نه
 دوش یريگولج پيرت ای عطق

 ژاتلوهفاضا ربارب رد تظفاحم

 ؛زاجم دح زا نايرج روبع تروص رد سناIرف میظنت و نايرج راIدوخ یزاسدودحم
 نايرجهفاضا زا ىشان پيرت زا یريگولج

 نايرج راIدوخ ۀدننکدودحم

 دک کی رادقم روبع ساسا رب یجورخ یاهلانیمرت یراذگاو/یزاسسوکعم زا ینابیتشپ
-OVER لثم ىياهشیاپ و اهرادشه یارب هدافتسالباق—هدشفيرعت ۀناتسآ زا درکلمع

TEMPERATURE، تعرس/ژاتلو/نايرج/رواتشگ رادقم هب ندیسر 

 ريذپفاطعنا لاتیجید یجورخ
(Flexible DO) 

 دننام ىشرافس یاهدربراI یارب AO/HO یاهیجورخ هب درکلمع دک ره لاسرا نا�ما
 هريغ و PID لرتنک ،رواتشگ ،امد شیاپ

 یجورخ
 یزيرهمانربلباق/گولانآ

(Flexible AO/HO) 
 هدننکدیلوت تادنتسم رد( روتوم راب یزادناهار تیلباق دوبهب یارب I-F لرتنک زا ینابیتشپ

 ) .(INVT.COM(هدش رکذ UP -F START-Iای F -Iتلاح لومعم
 I-F (IF control) لرتنک

 هکبش سناIرف و ژاتلو باختنا هکبش قباطم VFD یدورو سناIرف و ژاتلو حطس یاهلحرمکی میظنت
(Grid selection) 

 کبس راب طیارش رد ات دنکىم وجتسج ار هنیهب یرادربهرهب تیعقوم راIدوخ روطهب ويارد
 دهد شهاI ار یژرنا فرصم

 یژرنا فرصم لرتنک

 یکیمانیدزمرت شیازفا (DEC TRACKING) تعرس شهاI ندرکلابند دنیآرف عيرست یارب راش زمرت رثا شیازفا
(Enhanced flux braking) 

 Inertia) یتخل ىياسانش یلرتنک متسيس یهدخساپ دوبهب تهج یعقاو یتخل ساسا رب راب یتخل ناربج/هبساحم
identification) 

 طابترا رد یريذپفاطعنا شیازفا تهج ربراI طسوت فيرعتلباق یهدسردآ زا ینابیتشپ
RS-485 

 RS-485 تشا�ن و یهدسردآ

 یارب TYPE-C تروپ قيرط زا ويارد ۀیذغت نيمأت نا�ما
 یلصا قرب هب لاصتا نودب اهرتماراپ یزاسرداص/یزيرنورد/هريخذ/ريیغت

-Low) نيیاپ ژاتلو اب یزادناهار
voltage commissioning) 

 (AVR) ژاتلو راIدوخ میظنت هکبش ژاتلو تاناسون لباقم رد تباث ¤بيرقت یجورخ ژاتلو نتشادهگن
 نودب میقتسم یزادناهار نا�ما ،ینونک شخرچ تهج و سناIرف ىبایدر اب تکرح زاغآ
 تازيهجت هب هبرض داجیا

 Speed) تعرس ىبایدر
tracking / Flying start) 

 (یراشعا( سناIرف شیامن تقد (میظنت لباق( راشعا مقر ۲ ای ۱ اب سناIرف شیامن
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 ,(MULTI-STEP) یاهلحرمدنچ میظنت ،گولانآ یدورو ،دپیک اب میظنت زا ینابیتشپ
 لباق اهشور نيا — هريغ و MODBUS طابترا ،PID قيرط زا میظنت ،PLC زا میظنت
 دنتسه ندرک چيئوس و بیکرت

 سناIرف میظنت یاهشور

 لاصتا ،زاف تفا ،رابهفاضا ،ژاتلو شهاI ،ژاتلوهفاضا ،نايرجهفاضا ربارب رد لماI تظفاحم
 اهاطخ رياس و هاتوک

 (Fault protection) اهتظفاحم

 یاهیدورو بیکرت ای (PTC رگسح) DI4 یدورو قيرط زا روتوم یامد گنيروتینام
 روتوم یترارح بيسآ رطخ شهاI یارب DI/گولانآ

 روتوم ىيامد تظافح

 ،هدنروخ یاهزا© ،یداه رابغ و درگ زا یراع ،باتفآ میقتسم شبات زا رود ،نامتخاس لخاد
 یکمن ای یراجفنا ،لاعتشا لباق ،ويتکاويدار داوم لماش دیابن طیحم .ىشاپبآ ای تبوطر

 دشاب دیدش

 یداهنشیپ بصن لحم
(Application site) 

 شهاI( گنيتيرِد هب زاین نکمم صخشم یاهامد رد .C° ۵۰+ ات ۱۰− :یراI هدودحم
 .تسا هدمآ یاهناخراI لودج رد قيقد تاصخشم — دشاب )تیفرظ

 Running) راI یامد
temperature) 

 Storage) یرادهگن یامد C° ۷۰+ ات 20−
temperature) 

 Transport) لقنولمح یامد C° ۷۰+ ات 20−
temperature) 

 رثکادح :(DELTA) اـتلد هکبش ؛M ۴۰۰۰ ات یتایلمع عافترا رثکادح :(STAR) هراتس هکبش
 شهاI ٪۱ دودح( تسا مزلا گنيتيرِد لومعم M ۱۰۰۰ زا رتلااب یاهعافترا یارب .M ۲۰۰۰ ات

 (عافترا شیازفا M ۱۰۰ ره یارب زاجم

 (Altitude) ايرد حطس زا عافترا

≤95% RH، یطیحم تبوطر (مکارت( سنادنک نودب (Humidity) 
 (Vibration) شاعترا G ۰.۶ زا رتمک

OVC III ژاتلوهفاضا هدر (Overvoltage 
category) 

I۳ یاهسلاC2, 3S2, PD2 (هطوبرم یاهدرادناتسا قباطم) یگدولآ حطس (Pollution level) 
IP20 یتظافح هجرد (Ingress 

Protection - IP) 
 یارب یرایتخا EMI یجراخ رتلیف ؛تسا بصن درادناتسا تروصهب C3 (10M) یلخاد رتلیف
 تسا باختنا لباق C2 سلاI یاهیدنمزاین نيمأت

Iسلا EMC 

UL، CE و TUV اهیهاوگ / اهدرادناتسا 
(Product certification) 

 DIN (DIN RAIL لير یور بصن ،(WALL MOUNTING) هراويد یور بصن
MOUNTING) یجنلف بصن و (FLANGE MOUNTING) دنوشىم ینابیتشپ 

 Mounting) بصن شور
method) 

 :۳۸۰V ژاتلو سلاI یارب ؛KW ۰.۷۵≤ ناوت یارب یعیبط یراIکنخ :۲۲۰V ژاتلو سلاI یارب
 یراIکنخ ،هدودحم نيا زا رتلااب یاهناوت یارب ؛KW ۱.۱≤ ناوت یارب یعیبط یراIکنخ
 .دوشىم داهنشیپ (FORCED-AIR) یرابجا

 Cooling) یراIکنخ شور
method) 



 

 


